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O entendimento e controle de processos cientificos ou industriais
dependem dos processos de medicdo. A automatizacdo de tais processos é
uma tendéncia atual. O escopo deste projeto € acoplar a um veiculo, movido a
jato de ar, um sistema embarcado de medida e transmissdo de dados. Tal
sistema coletara informacfes sobre determinadas grandezas durante o
deslocamento do veiculo e as enviard a uma central remota de tratamento de
dados, que convertera as variaveis coletadas em distancia percorrida,
velocidade e aceleracdo, desenvolvidas ao longo da trajetdria. O projeto
engloba o desenvolvimento e construcao de circuitos eletrénicos, sistema de
transmissdo, programacdo da estacdo de tratamento e modelagem
matematica. Com isso, espera-se obter informacdes sobre variaveis
cinematicas durante o movimento do carro, com a menor intervencdo humana

possivel.



