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Os musculos do corpo humano sdo comandados por sinais elétricos
(sinapses) em frequéncia especifica de 50Hz a 500Hz conhecida como
eletromiografia (EMG), os quais podem ser captados por eletrodos utilizando
técnicas ndo evasivas (por exemplo, eletrodo de superficie). Por esses sinais
se apresentarem de forma discreta, torna-se necesséria a amplificagdo para
poder processa-los, utilizando amplificador instrumental e filtragem para
frequéncias de EMG. Basicamente o sinal € captado por eletrodos de
superficie; em seguida, passa por um circuito para amplificacéo, constituido por
amplificadores instrumentais e amplificadores operacionais (AmpOp).
Posteriormente o sinal amplificado € passado por filtros passa-alta e passa-
baixa para poder limitar a banda de sinal ao valor desejado. Apds o sinal ser
captado, amplificado e filtrado, € digitalizado e interpretado para uso por um
microcontrolador ATMEGA328. Por ser um sinal muito pequeno, acaba por ser
muito suscetivel a ruidos das mais diversas fontes (ruidos gerados por estatica,
cabos, etc.). Por esse motivo sdo desenvolvidos filtros na extensao do circuito
todo para que seja possivel tentar eliminar ao maximo os ruidos, para assim

ter-se um sinal mais limpo e fidedigno sobre a fonte sinaptica.



